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1 Ubersicht

Vier Ziele und ein Meilenstein wurden wéhrend der Projektwoche (23.04 — 27.04) erreicht.

] Mo der
260218 (05.08.18 120218 190318 2603.18 020412 (08.0418 1G.04.18 230418 00478 070518 |14.05.18 21.0¢
] 100% Zeitplan / Meilensteinplan .l
10 100% Verfassung dem Pfilchtenheft [ |
1 @ 58% El Ground Controle Station (GCS) |
12 25% Daten Live auf Mission Planner darstellen
13 . 100% [ Gespeicherten Daten anzeigen ~
14 100% Kommunikation per Telemetrie erstellen [——
15 100% Daten lesen —
16 100% Daten in eine Datenbank speichern
17 100% Daten auf eing Karte anzeigen —

Abbildung 1: Zeitplan Ausschnitt

Alle diese Aufgaben befinden sich in dem Paket/Meilenstein « Gespeicherten Daten anzeigeny.

Die Arbeit konzentrierte sich auf diesen Teil des Projekts, da es viel Material bendtigt (es ist

leichter

zu transportieren, wenn tagstiber kein Unterricht stattfindet), und da die bestellte

Ausriistung fiir die Module noch nicht geliefert war.

Mittwoch fand eine kurze Sitzung mit dem Betreuer statt, um iiber die Progression zu

besprechen.

Folgende Aufgaben wurden realisiert:

Die Kommunikation per Telemetrie zwischen den APM und den Ground Basis Station
erstellen

Daten aus diese Kommunikation lesen

Die Daten in eine Datenbank speichern (eine Version dieser Daten sind auch in eine
.csv Datei gespeichert)

Die GPS Daten auf eine Karte darstellen (auch in 3 Dimensionen).

Grundelemente der Kommunikation zwischen den APM und den Modulkontroller

erstellen

Ein Test dieser Aufgaben ist in Kapitel 3 dargestellt.
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2 Detail der Ausfiihrung

Hier werden sowohl die Fortschritte als auch die aufgetauchten Probleme beschrieben.

2.1 Montag 23.04

Die Antenne hat zwei Anschliisse. Eine per Miko-USB (diese wurde schon getestet aber die
Verbindung per MAVLink Protokoll konnte nicht herstellt werden) und eine 6 Pins Anschluss.

Der APM hat nur eine 5 Pin Anschluss fiir die Telemetrie. Einer von diesen Pins ist aber nicht
geniitzt, deswegen konnte eine Verbindung (durch eine selbstgemacht Zwischenstecker) mit 4
Leitungen hergestellt sein (VCC, GND, RX und TX).

Die Letzten Bestellungen wurden auch aufgegeben.

2.2 Dienstag 24.04

Die verschiedenen Moglichkeiten um Daten per Telemetrie zu senden wurde getestet. Da das
MAVLink Protokoll einen Kernpunkt des Betriebs der Drohmne ist, ist es risikoreich, diese
Protokoll zu dndern. Auflerdem ist die Ausfithrung dieses Protokolls im APM-Code komplex.

Als Losung wurde eine Parallel Kanal gentitzt, dieses Kanal enthéalt nicht die anderen Daten der
Drohne. Die Risiken sind also geringsten. Diese Nachrichten werden in die Logs der Software

rlog gespeichert. (und nicht die in die Telemetire Logs .tlog).

Die .rlog Dateien enthalten auch anderen bindre Nachrichten, deswegen wurde eine Java

Programm angefangen, um die Daten zu bearbeiten.
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2.3 Mittwoche 25.04

Den Java Programm wurde erweitert, um die .rlog Dateien zu bearbeiten. Um nur die

gewiinschten Nachrichten zu behalten, wurde eine Syntax definiert. Die Logs Dateien wurden

nach dieser Syntax bearbeitet.

Nach Bearbeitung, speichert dieses Programm die Daten in eine .csv Datei.

Die ersten Tests wurden mit handgegebene GPS Daten durchgefiihrt.
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Abbildung 2: .csv Datei Ausschnitt mit folgende Daten: Nachricht ID, geografische Lange, Breite, Hohe



Projekt 6: Projektwoche

Mehrzweck-Drohne

2.4 Donnerstag 26.04

Den Java Programm wurde erweitert, um die Daten der generierte .csv Dateien in eine

Datenbank zu speichern.
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Abbildung 3: Datenbank Ausschnitt mit folgende Daten: Nachricht ID, geografische Léange, Breite, Hohe

Die ersten Schritten der Konvertierung von .csv Dateien in .kml Dateien wurden auch realisiert.

Google Earth nutzt die .kml Dateien um Pfad auf die Karte zu darstellen.
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2.5 Freitag 27.04

Die .csv/.kml Konvertierung wurde fertiggestellt.

Die Kommunikation zwischen den APM und den Modulkontroller wurde fast ganz hergestellt.
Das Problem liegt daran, das den APM einen ganzen String nicht lesen kann (er kann aber ein
String senden). Es wird immer 8 Bits gelesen. Ein geeignetes Protokoll oder Buffer Bearbeitung

muss hergestellt werden.
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3 Test und Beispiele der Realisierung

Einen «Test Flug» (die Gerdten wurden mit der Hand hochgehalten und zu Fuss bewegt) hat

eine .rlog Datei generiert. Diese Datei wurde mit dem Java Programm gearbeitet um eine .csv

Datei zu erzeugen und, um die Daten in die Datenbank zu speichern.
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Abbildung 4: .csv Datei und Datenbank Ausschnitt

Die .csv Datei wurde auch in eine .kml Datei Konvertiert.

<Placemark:>

<name>5Stage nomber 1</name>
<wisibility>0</visibility>

<description>Track generated with the converter.</description>

<Lookit>

<longitude>7.356025</longitude>

<latitude>47.91786</latitude>

<altitude>4.17000050</altitude>

<heading>0</heading>

<tiltx0</tiles

<rangs>550</range>

</Lookht>

<gtylelrl=#l</scylelrls

Abbildung 5: .kml Datei Ausschnitt



Projekt 6: Projektwoche Mehrzweck-Drohne

Diese .kml Datei kann jetzt mit Google Earth geoffnet werden.

Abbildung 6: Pfad Darstellung in Google Earth

Man kann auch die Darstellung in Google Street View sehen, damit ist es noch leichter, sich den

Pfad zu représentieren.



